Lokal examensbeskri

Dnr FS 3.1.5-699-26

vning

UMEA UNIVERSITET

TEKNOLOGIE MASTEREXAMEN
DEGREE OF MASTER OF SCIENCE (120 CREDITS)

HUVUDOMRADE: DATAVETENSKAP
MAIN FIELD OF STUDY: COMPUTING SCIENCE

INRIKTNING: ROBOTIK OCH REGLERTEKNIK
SPECIALISATION: ROBOTICS AND CONTROL

1 Faststallande

Denna examensbeskrivning ar faststilld av rektor 2026-05-29 och ersitter
tidigare examensbeskrivning, dnr FS 3.1.5-66-22.

2 Niva
Avancerad niva
3 Mal

3.1 Beskrivning av utbildning pa berord niva

Malen for utbildning pa avancerad niva aterfinns i hogskolelagen 1 kap. 9 §.

3.2 Mal enligt nationell examensbeskrivning

De nationella malen for examen aterfinns i hogskoleforordningens bilaga 2.

4 Krav for examen

4.1 Omfattning

Denna examen uppnas efter att studenten fullgjort kursfordringar om 120

hogskolepoang (hp) varav minst 9o hogskolepoiang pa avancerad niva. Inom
de avslutade kurserna pa avancerad niva ska minst 60 hogskolepoing tillhora

huvudomradet datavetenskap.
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Dartill stalls krav pa avlagd kandidatexamen, konstnarlig kandidatexamen,

yrkesexamen om minst 180 hogskolepoing eller motsvarande utlandsk

examen.

4.2 Sjalvstandigt arbete (examensarbete)

For denna examen ska studenten inom ramen for kursfordringarna ha fullgjort

ett sjalvstandigt arbete (examensarbete) om minst 30 hogskolepoiang pa

avancerad niva inom huvudomradet datavetenskap. Det sjalvstandiga arbetet

ska vara inriktat mot robotik och reglerteknik.

Examensarbetet kan ersittas av ett examensarbete om minst 15 hp om

studenten redan har fullgjort ett sjalvstandigt arbete pa avancerad niva om
minst 15 hp inom det huvudomrade som examen avser och detta arbete ocksa
ska ingd i aktuell examen. Badda dessa examensarbeten ska vara inriktade mot

robotik och reglerteknik.

4.3 Ovriga krav

For examen kravs, forutom det sjilvstandiga arbetet, féljande kurser:

Mobil robotik!
Mekatronik
Modellering inom robotik

Student Conference in Computing Science2

Utover dessa kravs aven minst tvd av nedanstdende kurser:
Design av interaktiva AI-system

Tillforlitlig manniska-Al-interaktions
Djup maskininlarning#
Minniska-robotinteraktion

Projektkurs i datorseende

Dessutom kravs dven minst en av nedanstaende kurser:
Linjara reglersystem

Adaptiv reglerteknik

Optimal reglering av linjara system

Reglermetoder for robotapplikationer

Telerobotik och tillimpad sensorfusion

1 Kan ersittas av kursen Artificiell intelligens — metoder och tillimpningar 7,5 hp
2 Kan ersittas av kursen Studentkonferens i elektronik och mekatronik 7,5 hp

3 Kan ersittas av kursen Mdanniska-Al-interaktion 7,5 hp eller kursen Interaktivitet i smarta miljoer 7,5 hp

4 Kan ersittas av kursen Maskininldrning 7,5 hp

7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp

7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp

7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp
7,5 hp
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5 Overgdngsregler

Studenter som péaborjat sin utbildning for denna examen fére 2026-07-01 har
ratt att fa examen enligt tidigare examensbeskrivning, dnr FS 3.1.5-66-22.



